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Le domaine des mathématiques appliquées est en pleine mutation avec l’émergence de nouvelles tech-
niques issues du machine learning (apprentissage automatique) et de l’apprentissage par renforcement.
Ces techniques offrent de nouvelles perspectives pour résoudre des problèmes complexes, notamment
dans les domaines suivants :

— Problèmes inverses en EDP : identification de paramètres inconnus dans des modèles mathé-
matiques à partir de données expérimentales.

— Problèmes de contrôle : optimisation du comportement de systèmes dynamiques complexes.
Ce mini-symposium se distingue des symposiums sur les PINNs (Physics-Informed Neural Networks)
par son approche plus large, qui englobe l’apprentissage par renforcement et d’autres techniques de
machine learning. L’accent sera mis sur l’utilisation de ces techniques pour obtenir une intuition d’une
solution, un paramétrage d’un modèle Lattice Boltzmann sur réseaux guidé par les données.
Les orateurs sont :

— Kala Abgo Bidi,Mosquito population Feedback Control with Deep Reinforcement Learning [1]
— Souleymane Kadri Harouna,Apprentissage par renforcement pour le contrôle numérique d’équa-

tions paraboliques [2]
— Jean-Christophe Loiseau, A whirlwind tour of SINDy [4]
— Medhi Tekitek, Stabilité numérique d’un schéma (MRT) de Boltzmann sur réseau. Comment

trouver des paramètres de relaxation stables ? [3]
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